
Инструкция по сборке CARBONWHOOP для потребителя 

Необходимый инструмент 

 

• Крестовая отвёртка PH00 (или PH0) — для винтов крепления моторов М1,4×3 (поз. 3). 

• Шестигранная отвёртка / ключ 1.5 мм — для винтов М2×8 (поз. 12). 

• Отвёртка Torx T5 — для всех остальных винтов М2: М2×6 (поз. 4 и поз. 18), М2×3 (поз. 10). 

• Пинцет (рекомендуется) — для мелких винтов. 

• Важное примечание по крепежу 
Комплектация набора может незначительно отличаться в зависимости от партии поставки. Тип и размер шлица винтов может 
варьироваться. Перед началом сборки обязательно проверьте фактический крепёж и подберите соответствующий инструмент. 
Производитель не несёт ответственности за повреждение винтов или деталей, вызванное использованием неподходящего инструмента.   



Пошаговый процесс сборки (см. рис 1, 2, 3): 

Шаг 1: Установка моторов 

1. Положите нижнюю карбоновую пластину (поз. 1) перед собой так, чтобы V-образный вырез бы направлен от вас — это перед дрона. 

2. Установите четыре мотора (поз. 2) сверху на посадочные места на лучах пластины (поз. 1). Разъемы (провода) моторов должны быть 
направлены внутрь, к центру рамы. 

3. Зафиксируйте каждый мотор (поз. 2) снизу с помощью трех винтов М 1,4х3 (поз. 3) (всего понадобится 12 шт.). Убедитесь, что они не 
касаются обмоток моторов. Затягивайте плотно, но не переусердствуйте, чтобы не сорвать резьбу. 

4. Проверка: прокрутите пальцем вал каждого мотора (поз. 2). Вращение должно быть свободным. 

Шаг 2: Монтаж силовых стоек и ложемента АКБ 

1. Найдите 5 крепежных отверстий для стоек на нижней карбоновой пластине (поз. 1) (четыре по контуру электроники и одно на «хвосте» 
дрона). 

2. Вставьте винты М2х6 (поз. 4) в отверстия пластины (поз. 1) и накрутите на них пять пластиковых шестигранных стоек (поз. 5). Плотно 
затяните винты. 

3. Возьмите Т-образный ложемент АКБ (поз. 6) и насадите его центральным сквозным отверстием сверху на пятую, заднюю шестигранную 
стойку (поз. 5) согласно рисунку 1. 

4. Проденьте липучку (поз. 7) в пазы нижней пластины (поз. 1). 

Шаг 3: Сборка и установка модуля камеры 

1. Возьмите FPV-камеру (поз. 8) и прикрутите к её корпусу по бокам два пластиковых ушка-крепления (поз. 9) с помощью двух винтов М2х3 
(поз. 10). 

2. Насадите собранный модуль камеры (поз. 8, поз. 9) сквозными отверстиями в ушках (поз. 9) сверху на две передние шестигранные стойки 
(поз. 5), установленные на нижней карбоновой пластине (поз. 1).  



 

Рис. 1 



Шаг 4: Сборка и монтаж верхнего модуля электроники 

1. Положите верхнюю карбоновую пластину (поз. 11) перед собой. Передняя часть определяется по V-образному вырезу для объектива 
камеры. 

2. Возьмите полетный контроллер (поз. 14) и вставьте в его 4 крепежных отверстия резиновые антивибрационные демпферы (поз. 13). 

o ВАЖНО: у демпферов (поз. 13) есть короткая и длинная стороны. Устанавливайте их так, чтобы длинная амортизирующая сторона 
была направлена к карбоновой пластине. 

3. Возьмите антенну видеопередатчика (поз. 16) и зафиксируйте её в пластиковом держателе антенны (поз. 15). 

4. Сориентируйте полетный контроллер (поз. 14) стрелкой («носом») вперед — строго в сторону V-образного выреза на верхней карбоновой 
пластине (поз. 11). 

5. Насадите проушину держателя антенны (поз. 15) на задний демпфер полетного контроллера. Приложите полетный контроллер  
(поз. 14) к верхней пластине (поз. 11), совместив отверстия. 

6. Вставьте четыре крепежных винта М2х8 (поз. 12) и закрутите их гайками (поз. 17), надежно стягивая всю электронику и крепление 
антенны вместе на верхней пластине. 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Рис. 2 

  



Шаг 5: Соединение модулей 

1. Поднесите собранный верхний модуль к нижнему основанию. 

2. Подключение моторов: аккуратно вставьте разъемы всех 4 моторов в соответствующие порты полетного контроллера. Подключите камеру 
к полетному контроллеру. 

Шаг 6: Сборка корпуса 

1. Аккуратно накройте конструкцию верхним модулем. Следите, чтобы ушки крепления камеры ровно вошли в пазы, а провода не оказались 
зажаты между деталями. 

2. Совместите пять крепежных отверстий верхней пластины с шестигранными стойками нижнего модуля. 

3. Вставьте 5 винтов М2х6 (поз. 18) сверху в крепежные отверстия верхней пластины (поз. 11) и надежно закрутите их в стойки (поз. 5).  
Это прочно зафиксирует «сендвич» корпуса, а также зажмет ушки камеры (поз. 9) и Т-образный ложемент АКБ (поз. 6). 

Шаг 7: Установка пропеллеров (Внимание к маркировке!) 

1. Поверните квадрокоптер моторами вверх. Сориентируйте его так, чтобы камера смотрела строго от вас (вперед). 

2. Возьмите два пропеллера правого вращения с маркировкой «R» (поз. 19). Плотно, до упора насадите их на валы моторов (по диагонали 
согласно рис. 3). 

3. Оставшиеся два пропеллера левого вращения без маркировки (поз. 20) установите на моторы по диагонали. 

4. Вручную прокрутите каждый пропеллер. Убедитесь, что лопасти вращаются абсолютно свободно и не задевают элементы корпуса или 
провода. 

 

 



 

 

Рис. 3 


